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BESCHREIBUNG AUFGABEN

Am wbk wird derzeit ein neuartiges
Produktionssystem aus
Industrierobotern entwickelt. Kern ist die

neuartige ~ mechanische  Kopplung = Implementierung einfacher

= Aufbau des CAD-Modells einer
robotischen Fertigungszelle

zweier Roboter zur gezielten Bewegungen
Steifigkeitserh6hung, aktuell mit Fokus
auf den Frasprozess (siehe ).

Um den Ba_uraum besser abschatzen WEITERE INFORMATIONEN
und Operationen besser planen zu

kobnnen, wird dringend ein digitaler « Eigenstandige und zuverlassige
Zwilling in Form eines CAD-Modells der Arbeitsweise

Anlage benotigt.

Die genauen Details bespreche ich gern ~ ° Kenntnisse in der Robotik und

in einem persoénlichen Gesprach mit dir! Siemens NX hilireich, aber nicht
notwendig

* Beginn und Dauer: flexibel
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https://www.wbk.kit.edu/downloads/DSE_SA_B.pdf
https://bwsyncandshare.kit.edu/s/25tcDDcKWKymGeT
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