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BESCHREIBUNG AUFGABEN

Ein groBes Forschungsfeld im wbk ist die = Entwurf einer Strategie zur Codeerzeugung:
additive Fertigung auch ,3D-Druck® genannt. .

Das drahtbasierte ,Drucken von Metall mittels = 3D-Modell > Slicing > Robotercode

Wire  Arc Additive Manufacturing  (WAAM) = Praktische Arbeit am KUKA-Industrieroboter
besitzt eine hohe Austragsrate auf Kosten der

Endkonturgenauigkeit. Hierzu gibt es einen = Steuerungsintegration in ROS 2 moglich
Versuchsstand mit einem professionellen )
MSG-SchweiRgeréat, einem KUKA-Roboter und = Recherche und Dokumentation

einem festen Schweil3tisch. Dieser feste Tisch

schrankt den Prozess allerdings unnétig ein WEITERE INFORMATIONEN

und es soll ein Schweil3tisch an einen weiteren
Roboter befestigt werden. Hierbei entstehen = Beginn: Ab sofort
neue Aufgaben, die in dieser Abschlussarbeit
zum Teil bearbeitet werden sollen:

= Erstellung einer Strategie zum Steuern von = Studiengang: Maschinenbau und verwandte
zwei Robotern und Codegenerierung Studiengange

= Dauer: 3-6 Monate

= (Teil-)Umsetzung des Konzepts

= Validierung an einem Beispiel mit
Schweil3versuch
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