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BESCHREIBUNG AUFGABEN

Video zu Prozess. = Praktische Arbeiten am Industrieroboter

Fir das Verarbeiten von Thermoplasten im = Prototypische Vorversuche und Konstruktion
Wickelprozess soll eine bestehende , . , )
Fuhrungseinheit fur thermoplastische UD- » Programmieren mit in Python mit auf einem
Tapes an das bestehende Wickelwerkzeug Raspberry Pi

integriert werden = Finale experimentelle Validierung als Proof

Die Abschlussarbeit umfasst folgende Punkte: of Concept

+ Entwerfen und Umsetzen eines Roboter- WEITERE INFORMATIONEN

werkzeugkonzepts zum Punktschweil3en - Beginn: Ab sofort
von UD-Tapes

« Durchfiihren von Punktschweif3- = Dauer: 3-6 Monate

Vorversuchen = Studiengang: Mechatronik, Maschinenbau

- Programmierung der Ansteuerung und verwandte Studiengange
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https://www.youtube.com/watch?v=tE4aKn-8zKg

