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BESCHREIBUNG AUFGABEN

Kl verandert die Arbeit von Mitarbeitenden auf
unterschiedlichen Ebenen, so auch die von
Roboterprogrammierenden.

Mit der Robot Programming Suite (RPS) kann
die Programmierung von Robotern
modulbasiert realisiert werden. Uber einen
innovativen Ansatz zur Programmierung kann
Kl-basiert direkt die Anpassung an leicht
veranderte Aufgaben (z.B. Veranderung der
Position) ohne Interaktion des
Programmierenden vorgenommen werden.

In einer Studie soll untersucht werden wie
Personen mit unterschiedlicher Expertise mit
dem System arbeiten. Hierbei sollen
unterschiedliche Designs der Ul untersucht
werden und analog dazu wie sich die
Darstellung unterschiedlicher Informationstiefe
auf die Programmierung selbst aber zugleich
auch die Wahrnehmung der Nutzenden
auswirkt.

Die Arbeit ist im Forschungsprojekt KARL zu
verorten und wird in Kooperation mit ArtiMinds
betreut.

= Einarbeitung in Grundlagen der
Roboterprogrammierung mit RPS

= Konzeption einer Studie zur Untersuchung
unterschiedlicher User Interfaces

= Durchfihrung einer Nutzerstudie

WEITERE INFORMATIONEN

= Beginn: flexibel, spatestens ab Oktober
2024

= Dauer: 6 Monate

» Voraussetzungen: Wing, MACH oder
Ahnliches

= Arbeit ist vor Ort aufgrund
Studiendurchfuhrung
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