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Ein Ziel der Wertstrom-Prozesssysteme ist es,

Werkzeugmaschinen anpassungsfähiger zu

machen. In diesem Rahmen werden

Maschinenbaukästen entwickelt, um

Maschinen einfach rekonfigurieren zu können.

Um Präzision, Genauigkeit und Effizienz von

Robotersystemen zu optimieren, können

Lasertracker eingesetzt werden.

Insbesondere dienen Lasertracker auch bei der

Erstellung von akkuraten, digitalen Zwillingen.

Hierbei gibt es großes Potential,

denn digitale Zwillinge sind der Schlüssel zur

Realisierung innovativer Visionen um reale

Herausforderungen virtuell zu meistern und

bahnbrechende Lösungen zu entwickeln, die

die Grenzen des Möglichen neu definieren.

Im Fokus dieser Arbeit steht die Vermessung

der Roboterzellen in der Forschungsfabrik und

im Fasanengarten.

Fragen zu diesem Thema beantworte ich 

gerne in einem persönlichen Gespräch!

▪ Arbeiten mit Lasertracker
(z.B. bestimmen von Referenzpunkten für 
Targets; Positionsbestimmung der Targets 
relativ zur Zelle; analysieren von 
einzigartigen Abständen zwischen den 
Targets)

▪ Updaten der CAD-Dateien

▪ Beginn: ab sofort

▪ Dauer: 3 Monate

▪ Fachrichtung: Maschinenbau, Mechatronik, 
o.ä.

▪ Benötigt: Lebenslauf, Notenauszug

▪ Hilfreich: CAD-Kenntnisse
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https://www.wbk.kit.edu/downloads/DSE_SA_B.pdf

