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> Q.4 TECHNOLOGIEOPTIMIERUNG VON
{ GREIFSYSTEMEN FUR GLOBALE MARKTE IN
KOOPERA_:"ON MIT ElNEM |NDU§TR|EPARTNER

BESCHREIBUNG AUFGABEN

In Kooperation mit einem Industriepartner arbeitet - Mitarbeit in aktuellen innovativen

das wbk an der Weiterentwicklung und Optimierung Forschungsprojekten

von Greifsystemen fUr internationale Markte. Die

Systeme sollen hinsichtlich ihrer Funktion, Kosten
und Qualitat optimiert werden. Dabei gilt es BEWERBERPROFIL:

insbesondere die regionalen Potentiale in den + Selbststandigkeit, Eigeninitiative sowie
jeweiligen internationalen Markten zu Leistungsbereitschaft

bericksichtigen.

. : . _ « Erfahrung im Umgang mit CAD Tools
Fur das Projekt suchen wir studentische

Unterstlitzung. Potentielle Aufgabenbereiche sind: . Strukturierte und methodische Arbeitsweise

- Identifikation von Optimierungspotentialen WEITERE INFORMATIONEN

Methodische Funktions- und Value-Analyse der - Beginn: nach Absprache
Greifsysteme :

+ Konzeptionierung Bewertung von Konzepten = Dauer: nach Absprache
+ Konstruktion von optimierten Greifsystemen
+ Optional: Simulative Untersuchungen = Fachrichtung: Wirtschaftsingenieur

Maschinenbau, Mechatronik,,

Die konkreten Aufgaben kénnen nach Interesse des Elektrotechnik, Informatik, o.A.

Studierenden gestaltet werden und erlauben eine
Schwerpunktausrichtung sowohl hinsichtlich « Homeoffi Rem rbei r narbei
Methodik und Analyse als auch Konstruktion. Die m% Iﬁ% ce, Remotearbeit, Gruppenarbeit
Tatigkeit ermdglicht einen breiten Einblick in 9
verschiedene technische und marktwirtschaftliche = Kostenloser Kaffee
Fachbereiche rund um die Greiftechnologie.
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